ACHTUNG !

In die Zuleitung der Steuerung muss ein Hauptschalter eingebaut sein.
Der Hauptschalter sollte sich direkt neben der Steuerung befinden.

Signalgeber, Endschalter und Drucktaster sind optionales Zubehor
und nicht im normalen Lieferumfang enthalten.
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---------- Vorverdrahtet in der Steuerung
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Taster fiir verschiedene Bahnen NICHT gleichzeitig driicken!
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ACHTUNG! - Keine Fremdspannung an die ESC400 anlegen!
Jedem Antriebsmotor (Fahrtrichtung) kénnen 2 Sensor-/Endschalter
zugewiesen werden. Klemmen 1+2 = M1, Klemmen 3+4 = M2.
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HINWEIS

Bei Anschluss von nur einem Motor/Bahn (Doppelwinde, Kettenantrieb) wird der Motor an der
Klemme "Doppelwinde" angeschlossen. Zum Motoranschluss ist eine zusétzliche 3-polige
Steckschraubklemme erforderlich.

Die Anschlussklemmen Motor 1/Motor 2 miissen entsprechend der Abbildung gebriickt werden.
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